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5 Axis CNC Breakout Board Interface Mach3 CNC Router Kit
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Description:

Signal:Interface paralléle

Alimentation: 12-24v

Supporte le systeme Windows XP, ne supporte pas Windows 7

Alimentation USB et alimentation externe séparation de phase, protection de la sécurité de I'ordinateur.
Supporte MACH3 et d'autres logiciels d'ordinateur qui supportent le contréle de port paralléle.

Entrée de tension large périphérique, 12-24V et fonction anti-retour.

Tous les signaux d'entrée sont tous isolés par le lotus optique, peuvent étre un arrét d'urgence, un
couteau, une limite, etc., pour protéger la sécurité de I'ordinateur.

Un port de sortie de relais, peut contréler le commutateur de broche. Le port de sortie est le port p17.

Tout au long de la sortie de tension analogique 0-10V d'isolation d'optocoupleur, vous pouvez contrbler
I'interface analogique correspondante de I'onduleur, contréler la vitesse de broche. Le port de sortie est

un port p1.

Ouvrez les 17 ports, peut étre connecté avec un entrainement optocoupleur, peut contréler le moteur
pas a pas a5 axes.

P1 en tant que sortie PWM, peut contrdler avec le régulateur de broche d'entrée optocoupleur.

Peut étre connecté au yang total ou commun, le niveau d'entrée du lecteur 5v



